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PRZEDMIOTY WSPOLNE ; : ' : i
1 |Jezyk obcy IPOMR-1-JA T |T IN [T | 150 0 150 0 0 100 [ 10| 6 60 40| 4 | Z0 60 40| 4 |ZO 30 0|2 |E
2 |Wychowanie fizyczne PWSZ-1-WF N [N [N [N &0 0 60 4] 0 0 0 30 0|l]0]| Z 30 0 s
3 |Podstawy kultury akademickiej PWSZ-1-PA N N IN |N 15 15 0 0 0 0 0 15 0102
4 |Kwalifikowana pierwsza pomoc PWSZ-1-KPP N IN [N [N | 30 0 30 0 0 20 | 2 30 20| 2 |zO
5 |BHP oraz ergonomia IPO-1-BHPzE NIN|[T|T]| 30 0 15 15 0 20 | 2|2 15 15 20] 2 |20
6 |Prawo patentowe dla inzynierow IPC-1-PPI NIN[T|N| 15 15 0 0 0 10 1 15 100 1 |20
7 |Zarzadzanie jednostkami gospodarczymi IPO-1-ZJG N|{N|T|N| 45 0 45 0 0 30 [ 3 45 30| 3 |ZO
8 |Komunikacja spoleczna IPO-1-KS NIN|T|N| 15 0 15 0 0 10 1 15 1011 |20
9 |Etyka zawodowa IPO-1-EZ NIN|T|N|] 15 Q 15 0 0 10 1 15 101 1 |20
10|Matematyka1 IPOMR-1-MAT1 NfN|ININ|] 15 15 0 0 0 10 1 15 1011 | E
11 |Matematyka2 IPOMR-1-MAT2 N|IN|N|N| 15 15 0 0 0 10 1 15 1011 | E
12 |Matematyka3 IPOMR-1-MAT3 NIN|IN|N| 15 15 Q 0 0 10 1 15 101 1] E
13 |Matematyka praktyczna w mechatronice 1 IPOMR-1-MATP1 NIN[N[N| 45 0 45 0 0 30 | 3 45 30| 3 |20
14 Matematyka praktyczna w mechatronice 2 IPOMR-1-MATP2 NIN|N|N| 45 1] 45 0 0 35 ] 3 45 35| 3 120
15 |Matematyka praktyczna w mechatronice 3 IPOMR-1-MATP3 N[N|N|N| 45 0 45 0 0 30 | 3 45 30| 3 |ZO
16 |Fizyka 1 IPOMR-1-FIZ1 NIN|N[T| 30 15 15 0 Q 20 211]115]15 201 2 |20
17 |Fizyka 2 IPOMR-1-F1Z2 NIN[N|T]| 30 15 0 15 ¢] 20 21 15 15 20 |F 29 l8E
18 | Informatyka w mechatronice IPOMR-1-IM NIN|IN|T]| 45 15 0 30 0 332|158 30 30| 3| E
19| Geometria i grafika inzynierska IPOMR-1-GIGI NIN|N|T| 45 0 30 15 0 30 )33 30| 15 30| 3| E
20| Komputerowe wspomaganie projektowania KWP IPOMR-1-KWP NIN|N|T| 45 0 15 30 0 30 18]3 15| 30 30| 3 |20
21 |Podstawy programowania IPOMR-1-PPROG N|{N|N|T| 60 30 0 30 0 50 | 4| 2 30 30 50| 4 |zO
22 |Mechanika 1 IPOMR-1-MECH1 N{N|N|T| 45 15 15 15 0 30 312 |15(15] 15 30| 3 |Z0
23 |Mechanika 2 IPOMR-1-MECH2 NIN|IN|T| 30 15 15 0 0 20 2|1 15 15 20| 2 | E
24| Teoria obwoddw 1 IPOMR-1-TOB1 NIN|NIT] 30 15 15 0 0 2 | 2|1 15| 15 20| 2 |ZO
25 |Teoria obwoddw 2 IPOMR-1-TOB2 NIN|N|T| 45 15 0 30 0 30 3| 2 15 30 30| 3| E
26 | Technologia informacyjna IPOMR-1-TINF NIN|N|T| 30 15 o] 15 0 20 2118 15 201 2 |ZO
27 |Przetworniki elektro-mechaniczne IPOMR-1-PELM NfN|IN|T| 30 15 0 15 0 20 |2]1 15 15 20| 2 |Zo
28 |Systemy mechatroniczne IPOMR-1-SMA NfN|N|T| 30 15 0 15 0 20 |l 15 15 201 2] E
29 |Podstawy konstrukcji maszyn IPOMR-1-PKM NIN|N|T| 60 30 30 o] 0 40 412 30| 30 40| 4 | E
30 |Podstawy elektroniki IPOMR-1-PELN NININ[T| 45 15 0 30 0 30 i 15 30 30] 3] E
31 [Podstawy modelowania systeméw mechatronicznych IPOMR-1-PMSM N[N|N[N| 15 15 0 0 0 10 1 15 101 1 |20
32 |Podstawy mechatroniki IPOMR-1-PM N{N|N[T| &0 15 15 30 Q 40 413 15|15 30 401 4 | E
33 |Metrologia i systemy pomiarowe 1 [POMR-1-MiSP1 N{N|N[T]| 45 15 0 30 Q 30 912 15 30 30| 3 |ZC
34 |Metrologia | systemy pomiarowe 2 IPOMR-1-MiSP2 NININ[T| 30 15 0 15 0 20 | 2|1 15 15 201 2 | E
35 | Techniki wytwarzania 1 IPOMR-1-TWA1 NIN|N|T| 60 0 45 15 0 45 41 4 45 15 45| 4 1ZO
36 | Techniki wytwarzania 2 IPOMR-1-TwW2 NfN|N[T| 30 0 15 15 0 20 | 2| 2 15| 15 201 2| E
37 |Podstawy elektrotechniki IPOMR-1-PEL NIN|IN|T| 75 30 15 30 0 50 | 65| 3|30|15]30 50| 5 |IE
38 |Podstawy automatyki IPOMR-1-PA N|IN|N|T| 45 15 0 30 0 30 3|2 15 30 301 3 |20
39 |Programowanie obiektowe IPOMR-1-PRCB NIN[N|[T| 45 15 0 30 0 30 312 15 30 30| 3 |Z0
40 |Sztuczna inteligencja IPOMR-1-8z| NIN|N|T| 60 30 0 30 0 50 | 4| 2 30 30 50| 4| E
41 [Podstawy projektowania ukiadéw mechatronicznych IPOMR-1-MUP NIN|N|T| 45 0 15 30 0 30 |38 15| 30 30| 3 |ZO
42 |Dynamika maszyn IPOMR-1-DM NIN|N[T] 45 15 30 0 0 30 | 3] 2 15 | 30 30| 3 |ZO
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Podstawyteghniki Swiattowodowej / Urzadzenia IPOMR-1-PTS / IPOMR-1- Tinln|T] 45 0 15 20 0 ag 3|3 15| 30 a0l 3 |zo
optoelektroniczne UOPT
Systemy informatyczne / IPOMR-1-SINF/
9 Zintegrowane systemy informatyczne w mechatronice IPOMR-1-ZSIwM TIN[N|T] %0 3 12 15 0 20 [edl Ll b 20 2 g2
Proseminarium dyplomowe IPOMR-1-PSD NIN|N|N| 15 15 0 4] 0 10 | 1 ' 15 101 1 |ZO0
Seminarium dyplomowe 1 IPOMR-1-SD1 NIN[N[N| 30 0 0 30 0 20 | 2 30 201212
Seminarium dyplomowe 2 IPOMR-1-SD2 NIN[N|N| 15 0 0 15 0 10 1 15 10
Marketing i zarzadzanie w mechtronice (prow.w jez. ang.) IPOMR-1-MIZ N|T|T|IN|] 30 0 30 0 0 20 2 30 20| 2 |ZO
4 |Fakultet jezyka obcego IPO-1-FJO T|T|N|T] 60 0 60 0 0 0 0 30 ofofz 30 ojojz
Przygotowanie do dyplomowania IPOMR-1-PDYPL NIN|INIT 0 0 0 0 0 80| 6| 6 180
Praktyki IPOMR-1-PRAKT NIN|N|T]| 980 0 0 0 960 0 |32]32 160 6 | ZO 240 7 |z0 160 6 |20 240 7 |z0 160
- S0 5 o]
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PRZEDMIOTY SPECJALNOSCI 1: Nowoczesne Konstrukcje i technokogie w mechatronice '
1 [CAD w optymalizacji konstrukcji mechatronicznych IPOMR-1-CWM-NKT T N|T| 45 15 0 30 0 30 | 3] 2 15 30 30| 3| E
2 |Robotyzacja IPOMR-1-ROB-NKT TININ|T| 30 15 0 15 0 20 | [IN2N 1S 15 15 2012 | E
3 |Szybkie prototypowanie uktadéw mechatronicznych IPOMR-1-SPUM-NKT TIN|N|T]| 45 15 0 30 0 35 2|2 15 30 35
4 |Badania do$wiadczalne urzadzen mechatronicznych IPOMR-1-BDUM-NKT TIN|N|N| 15 16 0 0 0 10 1 15 101 1 |Z0
5 |Wibroakustyka urzadzen mechatronicznych IPOMR-1-WUM-NKT TIN|N[N| 15 15 0 0 0 10 1 15 10
6 |Systemy CAM z elementami programowania CNC IPOMR-1-SCPR-NKT TIN|N[T| 45 15 0 30 0 30 3| 2 15 30 30 320
7 |Systemy wizyine, rozpoznawanie obrazéow IPOMR-1-SWRO-NKT TIN|N|T| 45 16 0 30 0 35 3|2 15 30 351 3 |20
8 |Projekt przej$ciowy IPOMR-1-PP-NKT T{N|N|T| 30 0 0 30 0 20| 2] 2 30 20| 2 |ZO
9 |Nowe technologie IPOMR-1-NT-NKT TININ|T| 75 15 30 30 0 55 | 5| 3 15 30| 30 55
Mikrokontrolery i sterowanie cyfrowe IPOMR-1-MKIiSC-NKT TIN|N|T| 45 15 15 15 0 30 |3]2 15| 15| 15 3| 3|z0
1|Urzadzenia elektryczne w mechatronice IPOMR-1-UEwWM-NKT TIN|N[T| 45 0 15 30 0 30 318 15| 30 30| 3 |Z0
2 |Modelowanie i wizualizacja proceséw technologicznych IPOMR-1-MiWPT-NKT TIN|N|T| 45 15 0 30 0 I/ |32 15 30 35
3 Mechanics pm_a-uamtm and hydraulic system in Mechatronics - IPOMR-1-PzJA1-NKT TITInl Tl 20 0 aQ 0 0 20 2|2 30 50l 2 1z0
part 1 (prow. jez. ang.)
4 Electrical and aylumal[un systems in Mechatronics IPOMR-1-PzJAZ-NKT TNl Tl 30 0 g 0 0 20 a2 ag 20
- part 2 {(prow. jez. ang.)
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SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS * Praktyki - istnieje mozliwo$¢ odbycia praktyk dualnych wg Leszczyriskiego Modelu Praktyk Dulanych w ilos¢ 1820h
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE LUB SPOLECZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALAGE KOMPETENGJE JEZYKOWE 16 (sem.3 - 300h, sem.4 - 460h, sem.5 - 300h, sem.6- 460h, sem.7 - 300h).
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 10 Praktyki dualne koficza sig egzaminem
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 140
MINIMUM 14 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKLADOWCA 135
960 GODZIN PRAKTYKI, 32 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS Z4 PRACE WEASNA 77
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 180 GODZIN, 6 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26
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PRZEDMIOTY SPi NOSCI 2: Zaslosowanie mechatroniki w inzynierii elektrycznej
1 |Komunikacja w sieciach teleinformatycznych IPOMR-1-KwST-ZIE TIN[N|T| 75 30 0 45 0 500 | & | 8 30 45 50| 5 | E
2 |Metody polowe w projektowaniu mikronapgdow IPOMR-1-MPwPM-ZIE TIN|N|T| 30 15 15 0 0 20 | 2|1 15 [ 15 20 2| E
3 |Transmisja w systemach mechatronicznych IPOMR-1-TwSM-ZIE TININ[T| 30 15 0 15 0 20 i (| 15 15 20| 2 |ZO
4 |Przemystowe systemy wizyjne IPOMR-1-PSW-ZIE TIN|N|T| 30 15 0 15 0 20 2 |l 15 15 20| 2 | E
5 |Sterowanie i programowanie robotéw IPOMR-1-SiPR-ZIE TIN[N|T| 30 15 15 0 0 2121 18] 18 20) 2z |zO
6 Mlkroprncgsorowe ukiady sterowania wsystemach IPOMR-1-MUSWSM-ZIE TInINlT] 20 15 0 15 0 20 o201 15 15 20| 2 |ZO
mechatronicznych
7 |Projekt przejsciowy IPOMRI-1-PP-ZIE TIN|N[T] 30 0 0 30 0 20 2| 2 30 20| 2 |ZO
8 |Komputerowe wspomaganie w mechatronice IPOMR-1-KwM-ZIE TIN|N|T] 30 15 0 15 0 20 240 1 15 15 20| 2 |20
9 |Maszyny i naped elektryczny IPOMR-1-MINE-ZIE TI(N|IN|T] 30 0 15 15 0 20 200 2 15| 15 201 2 |ZO
10 [Automatyka napedu elektrycznego IPOMR-1-ANE-ZIE TIN|IN|T| 45 0 15 30 0 30 sl | s 15| 30 30| 3 |20
11 |Zasilanie i zabezpieczanie urzadzer mechatronicznych IPOMR-1-ZIZUM-ZIE TI{NIN|T| 45 15 0 30 0 30 | 3] 2 15 30 30| 3 |Z0
12 |Diagnostyka urzadzenelektrycznych w mechatronice IPOMR-1-DUEWM-ZIE TIN|N|T| 30 0 15 15 0 20 2] 2 15| 15 201 2 |ZO
13 Mikrokontrolery i sterowanie cyfrowe w instalacjach IPOMR-1-MKiSG-ZIE TInInlT] 45 15 0 30 0 30132 15 30 30| 3 |Z0
elektrycznych
14 Mechanics pn_euarnﬂc and hydraulic system in Mechatronics - IPOMR-1-PzJA1-ZIE Tirinl Tl 20 0 30 0 0 20 2| 2 20 2| 2 |zo0 |
part 1 (prow. jez. ang.) |
45| Electrical and automation systems in Mechatronics IPOMR-1-PzJA2-ZIE TITINIT] 20 0 30 0 0 w0212 30 20| 2 |ZO |
-part 2 (prow. jez. ang.)
. 5 o] 45 1105
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SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS * Praktyki - istnieje mozliwo$¢ odbycia praktyk dualnych wg Leszezyriskiego Modelu Prakiyk Dulanych w iloéé 1820h
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE LUB SPOLECZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 16 (sem.3 - 300h, sem.4 - 450N, sem.5 - 300h, sem.6- 460h, sem.7 - 300h).
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 10 Praktyki dualne koficza sig egzaminem
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 141
MINIMUM 14 PKT ECTS KOMPETENC.JE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKt ADOWGCA 136
960 GODZIN PRAKTYKI, 32 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA 76
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 180 GODZIN, 6 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26
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PRZEDMIOTY SPECJALNOSCI 3: Elektromohilnosé i systemy niekonwencjonalnych Zrédet energii
1 |Bezpieczenstwo elektryczne IPOMR-1-BE-EIEN TIN|N[T| 30 15 0 15 0 20 211 15 15 201 2 | ZO
2 |Infrastruktura zasilania i fadowanie pojazdéw elektrycznych IPOMR-1-IZI-EIEN TIN|N[T| 45 15 0 30 0 30 3|2 15 30 3013 | E
3 [Maszyny elektryczne w pojazdach IPOMR-1-MEWP-EIEN TIN|N[T| 45 0 15 30 0 30 313 15| 30 30| 3 |ZO
4 |Instalacje elektryczne w pojazdach IPOMR-1-IEWP-EIEN TI(N|N|T| 30 0 15 15 0 20 |12(2 15| 15 20] 2 |20
5 |Energoelektronika i napedy elektryczne w pojazdach IPOMR-1-EINE-EIEN TIN|N|T| 45 0 15 30 0 30 | 3|3 15| 30 30| 3 |zC
6 |Eksploatacja wspétczesnych zasobnikow energii elektrycznej (IPOMR-1-EWZE-EIEN TIN|N|T| 45 30 0 15 0 30| 3|1 30 15 30
7 |Projekt przejsciowy IPOMR-1-PP-EIEN TI{N|N[T| 30 0 0 | a0 0 20|22 30 20| 2 |zo
Gospodarka energetyczna w elektromobilnosci i OZE IPOMR-1-GEN-EIEN TIN|N|N| 15 15 0 0 0 10 | 1 15 10
Uwarunkowania prawne w elektromobilnosci i OZE IPOMR-1-UPWE-EIEN TIN|N|N| 15 15 0 0 0 10 |1 15 1011 E
Metody sztucznej inteligencji w elektromobilnosci | OZE IPOMR-1-MSI-EIEN TIN|N|T| 60 30 0 30 0 40 | 4| 2 30 30 40
VWtaEraRiG Aokl cepire IPOMR-1-WENEL-EIEN T n|N[T] 60| ac| 3| o ofa4]4]2 30| 30 40| 4 |zo
w rozproszaonych systemach OZE
Elekirownie wiatrowe i fotowoltaiczne IPOMR-1-EWIF-EIEN TIN|N|T| 60 30 0 30 0 40 | 4| 2 30 30 40
Mechanics pnl_euamnc: and hydraulic system in Mechatronics - IPOMR-A-PzJA1-EIEN TitinlTl 20 0 ag 0 0 20 2| 2 20 201 2 |zo
part 1 (prow. jez. ang.)
14 Electrical and au_.zlomataon systems in Mechatronics IPOMR-A-PzJAZ-EIEN TirinlTl 20 0 g 0 0 20 2|2 20 20
- part 2 (prow. jez. ang.)
: : 80 35 | 225 0|00 0 o] 0 a(0] 0 0|]0]|0 60| 45| 75 1516075 105( 30| 75
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SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS * Praktyki - Istnieje mozliwo$¢é odbycia praktyk dualnych wg Leszczynskiege Modelu Praktyk Dulanych w ilosé 1820h
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE LUB SPOLECZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 18 (sem.3 - 300h, sem.4 - 460h, sem.5 - 300h, sem.6- 460h, sem.7 - 300h).
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORU TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 10 Praktyki duaine koncza sig egzaminem
MINIMUM 50% PUNKTOW EGTS ZAJEG PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 138
MINIMUM 14 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKEADOWCA 136
960 GODZIN PRAKTYKI, 32 PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA 76
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWANIA 180 GODZIN, 6 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26
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